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APRESENTACAO / Como o sistema funciona

O teleprompter gira
junto com a camera

O Rotacionador de Teleprompter Estabili recebe da camera PTZ a posicao de pan pelo

protocolo freeD e gira o teleprompter acompanhando a camera, em tempo real. Assim

0 apresentador lé o texto sempre de frente para a lente, em qualquer enquadramento.

1- ORIGEM 2 - CONTROLE 3 - RESULTADO
Camera PTZ Rotacionador Teleprompter

Gira pelo controle do > Recebe o freeD pela > Gira junto e fica sempre
operador e envia a rede ou pela serial e alinhado com a lente da
posicdo pelo protocolo calcula o movimento camera.

freeD. suave.

Recursos

freeD pela rede ou pela serial. Ethernet (UDP)
ou RS-422. Se as duas chegarem, a serial tem
prioridade.

Freio suave. Se o tracking for perdido, o
equipamento freia devagar e segura a posicao.

Cameras de 25 a 60 Hz. O movimento
continua suave em qualquer taxa de envio da
camera.

Antes de comecar: seguranca

Repasse para o render. Reenvia o freeD
recebido pela rede para o servidor de render.

Reposicionamento a mao. Segurando o botdao
BO, o motor fica livre para girar o
equipamento.

Ajuste pelo computador. Rede, movimento e
grafico em tempo real pelo Software
Configurador (USB).

» Use somente a fonte fornecida: 24 V = 3 A, entrada bivolt (100 a 240 V™).
e Monte o equipamento num tripé com capacidade de carga de pelo menos 30 kg.

» Nunca ligue a porta SERIAL a uma rede Ethernet (switch, roteador, PoE): isso pode queimar a

placa serial.

e Com o equipamento ligado, mantenha maos, roupas e cabos longe das partes que giram.

e Deixe folga nos cabos da camera e do teleprompter para todo o curso de giro.

» Desligue a fonte antes de montar ou desmontar a camera ou o teleprompter. Nao abra o

modulo eletronico.
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0 EQUIPAMENTO / Partes e especificacdes

Conhecendo o equipamento

1 Plataforma superior: fixacdo da camera PTZ 5 Plate de apoio no tripé

2 Coluna central

6 Borboleta de fixacao

3 Mddulo eletrénico (painel de conexdes na lateral) 7 Chapas de contrapeso

4 Braco de fixacao do teleprompter: gira em torno da coluna central, acompanhando a camera

Especificacoes

Alimentacao
Tracking

Entrada Ethernet
Entrada serial
Taxa da camera
Repasse do freeD
Velocidade de giro

Montagem

Ajuste de fabrica

Configuracao

Fonte externa 24 V = 3 A, entrada bivolt 100 a 240 V-

Protocolo freeD (mensagem D1, eixo pan)

RJ45, UDP, porta de fabrica 4444

RJ45, RS-422, 38400 bps, 8 bits, paridade impar, 1stop bit (801)

25, 30, 50 ou 60 pacotes por segundo

Da Ethernet para o servidor de render, por UDP (IP e porta configuraveis)
Ajustavel, ate 450 °/s

Em tripé com capacidade de carga de pelo menos 30 kg (outras fixacdes
sob encomenda)

Pensado para 15 kg girando, a 15 cm do eixo

USB, com o Software Configurador para Windows
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INSTALACAO / Montagem passo a passo

Instalacao

Faca toda a montagem com a fonte desconectada.
Ligue o equipamento s6 no fim, depois que a camera, o

teleprompter e os cabos estiverem no lugar.

Prepare o tripé. Use um tripé com capacidade de carga de pelo menos 30 kg, nivelado e
travado, com espaco livre para o teleprompter girar em todo o curso da camera. Outros tipos
de fixacao podem ser feitos sob encomenda.

Fixe o rotacionador no tripé. Apoie o plate de apoio (item 5 da pagina 3) na cabeca do tripé
e aperte bem a borboleta de fixacdo (item 6).

Monte o teleprompter no braco de fixacdo (item 4), com o vidro alinhado a lente. € esse
braco que gira em torno da coluna central acompanhando a camera.

Confira o contrapeso. As chapas de contrapeso (item 7) equilibram o conjunto: verifique se
estao bem presas.

Monte a camera PTZ na plataforma superior (item 1), centralizada, usando os furos que
coincidem com a base da camera (parafusos ndo inclusos).

Passe os cabos com folga. Prenda os cabos sem esticar e gire o braco a mao, devagar, para
conferir que nada enrosca no curso inteiro.

Conecte o tracking: rede na porta ETHERNET, ou cabo direto da porta RS-422 da camera na
porta SERIAL. A porta SERIAL nunca pode ir a um switch ou roteador (pagina 5).

Ligue a fonte na entrada POWER. O motor é energizado e passa a segurar a posicao.

000600600 O

Alinhamento inicial

O rotacionador nao tem como saber para onde o teleprompter aponta quando é ligado. Com
o tracking ja chegando, segure o botao BO: o motor fica livre. Gire o teleprompter a mao até
ficar alinhado com a lente e solte o botdo. A partir dai ele acompanha a camera. Repita

sempre que o equipamento for girado com a mao ou desligado fora de posicao.
Os limites de fim de curso do equipamento tem que ser configurado na camera, o

equipamento obedece a posicdao da camera por isso os finais de curso devem ser observados
conforme limitacao fisica e setados pelo controle remoto da camera.
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INSTALACAO / Painel de conexdes

Conexoes

O painel fica na lateral do modulo eletronico. Use uma das entradas de tracking (Ethernet ou
serial). A USB serve para configurar o equipamento.

A Atencao: nunca ligue a porta SERIAL a uma rede Ethernet
A porta SERIAL usa conector RJ45, mas so pode ir a porta RS-422 da camera. Ligada a um
switch, roteador ou equipamento de rede (principalmente com PoE), ela pode queimar a placa

serial.
O rower © seriaL
Entrada da fonte 24 V = 3 A. Use somente a freeD por RS-422 (RJ45), 38400 bps, 801. Tem
fonte fornecida, bivolt (100 a 240 V~). Conecte prioridade: enquanto chegar tracking por aqui,
por ultimo. 0 da Ethernet é ignorado. Pinagem abaixo.
© ETHERNET © uss
freeD por UDP na rede (RJ45, 10/100 Mbit/s). Liga o equipamento ao computador para o
Tambem é por aqui que o equipamento Software Configurador. Pode ficar
repassa o tracking ao servidor de render. desconectada durante o uso.

Pinagem da porta SERIAL (RJ45)

Compativel com a porta RS-422 das cameras Panasonic (ex.. AW-UE160): use um cabo de rede direto (categoria
5e ou superior, STP recomendado) da porta R5-422 da camera até a porta SERIAL.

Pino 1 2 3 4 5 6 7 8
Rotacionador GND — TX- RX- RX+ TX+ — —
Camera Panasonic GND R_TALLY_IN RXD-  TXD- TXD+ RXD+ OPT_0OUT1 OPT_0OUT2

0 freeD chega pelos pinos 4 e 5 (TXD da camera). Pinos marcados com — néo sdo usados pelo rotacionador.
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CONFIGURACAO / Camera PTZ e rede

Ligando a camera ao rotacionador

A camera envia o freeD para o rotacionador. Se o estudio usa o mesmo tracking num
servidor de render (realidade virtual ou aumentada), o rotacionador pode repassar o
freeD para ele.

Camera PTZ Rotacionador i Servidor de
saida freeD por freeD 192168.0.31 - porta __repasse i render
UDP 4444 | opcional

------------------------

Na camera PTZ

1. No menu da camera (normalmente pela pagina web dela), ative a saida de tracking freeD.

2. Escolha envio por UDP e informe como destino o IP e a porta do rotacionador (de fabrica:
192168.0.31 e 4444).

3. Deixe a camera e o rotacionador na mesma rede (mesma faixa de IP e mascara).

4. Pela serial: ligue a saida RS-422 da camera na porta SERIAL, a 38400 bps, 801 (padrao do
freeD).

Valores de fabrica

.------—’

Ajuste Valor

Endereco IP do rotacionador 192168.0.31

Mascara de sub-rede 255.255.255.0

Porta UDP do freeD L444

Repasse para o render Desligado (destino de fabrica 192168.0.64, porta 2004)
Direcao do motor Normal

Mais de um rotacionador na mesma rede

Cada equipamento precisa de um IP e de um MAC diferentes. O botao Gerar do Software
Configurador cria um MAC novo. Use a porta 4444 em todos e aponte cada camera para o
IP do seu rotacionador.
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SOFTWARE / Configurador

Software Configurador

Baixe em estabili.com/pt/downloads.

Funciona no Windows 10 e 11 e nao precisa de
instalacdo: @ um unico arquivo .exe. Instale o
driver e execute o aplicativo.
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@NEXAO use
@NFIG URACAO DA PLACA

Endereco IP

Desconectar

192.168.0.31
Mascara de sub-rede 255.255.255.0
Porta UDP {freeD) 4444

MAC address {(W5500)

DA:AD:BA:EF:FE:88

Direcdo do motor ® Normal Invertido

IP. mascara, porta e MAC passam a valer apds reiniciar a placa

@ Lerdaplaca

Gravar na placa Reiniciar Mais

1 Conexao USB. Porta do equipamento e o botdo
Conectar.

2 Configuracao da placa. IP, mascara, porta UDP,
MAC e direcao do motor.

3 Acoes. Ler da placa, Gravar na placa, Reiniciar e
0 menu Mais.

Gravar e reiniciar

Gravar na placa salva os valores no

equipamento. IP, mascara, porta e MAC
passam a valer depois de Reiniciar; o
repasse vale na hora.
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Ligue o cabo USB, abra o programa, escolha a
porta COM do equipamento e clique em
Conectar. A configuracao da placa é lida na
hora.

Configurador TelePrompt Rotativo

® Conectadoem COM3 - Firmware 110

@RACKING FREED

Repassar o tracking da Ethernet para o servidor de render

IP de destino
Porta UDP de destinc

0 repasse vale na hora (xxx 255 = broadcast). Se chegar tracking pela serial (38400
280). ele temn prioridade: o da Ethernet & ignorado e nada é repassado

Sintonia e grafico Emulador freeD
ixo: vel. méx 120 /s - acel. 500°/s2 - Kp 0.400 - FF 0%
@omum@gﬁo
K

ctado em COM3 - firmware 1.10

4 Tracking freeD. Mostra se chega tracking, por
onde e quantos pacotes por segundo. Liga o
repasse para o render.

5 Sintonia e Emulador. Ajuste do movimento
com grafico (pagina 8) e teste sem camera
(pagina 9).

6 Comunicacao. Registro do que o programa e o
equipamento trocaram.

Menu Mais

Salvar e abrir perfis de configuracao, voltar
aos valores de fabrica e escolher a
aparéncia do programa.
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SOFTWARE / Sintonia e grafico

Sintonia do movimento

Em Sintonia e grafico vocé ajusta como o equipamento acompanha a camera e vé o resultado em
tempo real. Os valores de fabrica atendem a maioria das instalacoes; ajuste s6 se 0 movimento nao
estiver como deseja.

CARGA DO EQUIPAMENTO TEMPO REAL

Massa 15.0 Distancia ao eixo 158 mm Janela 105 - Limpar Exportar CSV Pausar Emulador freeD
Aceleragao recomendada com essa carga: até 1472 /52 (de 0 8120 /sem - Seguindo o freeD
82 ms)
Posicaa do eixa
Usar na aceleragdo e desaceleraco

MOVIMENTO (NO EXXO DO EQUIPAMENTQ)

Desaceleragdo

[cELL TR

Erro de posicao {alvo - equipamenta)

Padrdo
ver o efeito no grafico. 56 ficam

Velocidade do efxo
50

pico 47 °/s 60 amostras/s

erder passos (aceleracdn ou veloridade acima do que ele

Parametro Fabrica O que faz

Velocidade maxima 120 °/s  Limite de velocidade em qualquer situacao.

Aceleracao 500 °/s2 Rampa ao ganhar velocidade.

Desaceleracao 500 °/s2 Rampa ao frear e inverter.

Ganho P 0400 Q.uanto do erro e corrigido. Maior segue mais justo; alto demais,
vibra ou passa do ponto (overshoot).

SR as— 0% Antecipa a velocidade da camera e reduz o atraso em movimentos
longos.

VLB ahFaiimatab 20°/s Velocidade para reencontrar a camera ao ligar, ao voltar o tracking
ou ao soltar o BO.

Acel. de aproximacao 50 °/s2  Rampa dessa aproximacao.

Carga do equipamento

Informe a massa que gira e a distancia média
dela ao eixo. O programa mostra a aceleracao
recomendada, e o botao Usar na aceleracao e
desaceleracao aplica esse valor.
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Valem na hora

Cada mudanca ja aparece no grafico. Gravar na

placa salva; Desfazer volta ao gravado; Padrao
volta aos valores de fabrica.




OPERACAOQ / Teste e uso no dia a dia

Emulador freeD

DESTINO NA REDE

IP do equipa 102.168.0.31 : PortaUDP 4444

Usar [P e porta daplacaUSB} 1P e porta lidos da placa canectada

MOVIMENTO DO PAN {GRAUS DO EX0)

66.0 /s Acel 120,06 s Volt:

L do equipamento, quando a sintonia estiver aberta pela USA

Botdo BO

LED O

do BO.

Botao BO

Enquanto ele estiver pressionado, o motor fica
livre e 0 equipamento pode ser girado com a
mao. Ao soltar, a posicdo em que ficou passa a
ser a da camera naquele momento e 0

equipamento volta a acompanha-la, sem tranco.

Voltar aos valores de fabrica

1. Desligue a fonte.
2. Segure o botao BO e ligue a fonte.

3. Continue segurando por 3 segundos e solte.

Testa o equipamento sem a camera: o
computador envia freeD pela rede, como uma
camera faria. Nao precisa da USB.

Manual move por botdes (1° e 10°) ou pela
barra. Senoide, Vai e volta e Degrau repetem
um movimento, bom para ajustar a sintonia.

A tecla Esc para o envio. Se chegar tracking
pela serial, ele tem prioridade e o emulador é
ignorado.

Botao BO e LED

Ficam na tampa do maodulo eletrénico: o LED é o furo logo abaixo

LED aceso fixo: recebendo tracking.
LED apagado: sem tracking: o equipamento segura a posicdo.

LED piscando rapido: motor liberado pelo botao BO.

Se o tracking cair

O equipamento freia suavemente e segura a
posicao com o motor energizado. Quando o
tracking volta, ele reencontra a camera devagar,
na velocidade de aproximacao. Um salto de mais
de 5° na posicao recebida é tratado do mesmo
jeito: 0 equipamento ndo corre atras do salto,
reencontra a camera devagar.

Tudo volta ao de fabrica, inclusive o IP (192.168.0.31). Pelo software: menu Mais, Formatar
EEPROM.
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SUPORTE / Solucao de problemas

Solucao de problemas

O que acontece

0 que fazer

Nao gira e o LED fica apagado

O software nao mostra a
porta

Mudei o IP e nada mudou

Gira para o lado contrario

Acompanha, mas fora de

alinhamento

Ignora o tracking da Ethernet

O render nao recebe o
tracking

Movimento com trancos ou
atrasado
Perde a posicao com carga

pesada

Nao sei mais o IP do
equipamento

Nao esta chegando tracking. Confira o cabo, se a camera envia freeD para
o0 IP e a porta do rotacionador e se os dois estdo na mesma rede. No
software, o quadro Tracking freeD mostra quantos pacotes chegam por
segundo.

Troque o cabo ou a porta USB e clique em Atualizar. Feche outro
programa que esteja usando a mesma porta COM ou reinstale o driver.

IP, mascara, porta e MAC so valem depois de Gravar na placa e Reiniciar.

Em Configuracdo da placa, mude a Direcao do motor para Invertido e
grave.

Faca o alinhamento com o botdo BO (pagina 4): segure, alinhe o
teleprompter com a lente e solte.

Esta chegando tracking pela serial, que tem prioridade. Desconecte a serial
para usar a rede.

Ligue o repasse e confira o IP e a porta do servidor de render. Para enviar
a toda a rede, use um IP terminado em .255. O repasse so vale para o
tracking recebido pela Ethernet.

Na sintonia, clique em Padrdo e ajuste de novo pelo grafico. Prefira cabo
de rede direto ou um switch dedicado entre camera e rotacionador.

A aceleracao esta alta para a carga. Informe massa e distancia na sintonia
e use a aceleracao recomendada. Verificar se nao houve danos mecanicos
na reducao.

Conecte pela USB: o software lé o IP da placa. Ou volte aos valores de
fabrica (pagina 9) e use 192168.0.31.

Cuidados

Limpe com pano seco e macio. Nao use solventes nem deixe entrar liquido no modulo

eletronico. Se precisar mover o equipamento com a mao, segure o botao BO: girar a forca
com o motor energizado pode danificar a transmissao. A porta SERIAL so pode ser ligada a
porta RS-422 da camera, nunca a um switch ou roteador.

Estabili
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Obrigado!

SOFTWARE E ATUALIZACf)ES SUPORTE
estabili.com/pt/downloads (51) 99237-6826
suporte@estabili.com

GARANTIA ESTE MANUAL

1ano. Nao cobre mau uso, violagao dos cases Firmware 111 - Software Configurador 111
do equipamento nem danos causados por

impacto.


https://estabili.com/pt/downloads/
mailto:suporte@estabili.com

